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Takim Giincellemesi 00

GENEL

Kit of Parts

Makbuz Defteri asagidaki diizenlemeleri icerecek sekilde glincellenmistir. Takimlari, Kickoff Kitinin bir pargasi
olarak Sezona Ozel konteynerde dagitilan basili kopyayi isaretlemeye tesvik ediyoruz.
- Monday.com destegini askiya almak zorunda kaldi, bu nedenle ekipler 3. sayfadaki kontrol listesinden ve
24. ve 25. sayfalarin stlini gizdiklerinden emin olmalidir ("Kickoff Kontrol Listesi Posteri "nin Ustlini
de gizin).
- Lutfen 28, 50 ve 52. sayfalarda asagidaki isaretlemeyi yapin: Erisim Kodlari: ZiyaretEkibi-Kayt
Hesabi/Misit Team-Registration-{Lider Mentor I veya 2}-n/a

ETKINLIK KURALLARI

Etkinlik Kurallari belgesinin V4 stirimi asagidaki diizenlemeleri igermektedir.

Bolim 1: Genel Kurallar

FIRST, Esitlik, Cesitlilik ve Kapsayiciliga kendini adamistir ve bu nedenle FIRST, konaklama talep eden engelli kisiler igin

makul diizenlemeler yapar. Bir katilimcinin etkinlik igin bir kolayliga ihtiyaci varsa, lutfen etkinlikteki bir gonilliyle
konusun veya etkinlikten once yerel liderliginizle(Fikret Yiksel Vakfi) iletisime gegin, boylece kolayhigin saglanmasina
yardimci olabilirler. Yerel liderlik, istisnalarin asiri bir zorluk yaratmamasi veya giivenlik endiselerine neden olmamasi
kosuluyla, makul diizenlemelere izin vermek igin etkinlik kurallarinda istisnalar yapabilir.

Boluim 7: Torenler

Her etkinlikte, temsil edilen Ulkelere, sponsorlara, ekiplere, danismanlara, gonillilere ve 6diil kazananlara
onur ve saygl gostermek icin Acilis ve Kapanis Torenleri diizenlenmektedir. Térenler herkese tim katilimcilarin
basarilarini topluca alkislama firsati sunar. Ayrica ekiplere gonllilerle ve etkinlikle ilgili diger kisilerle ve
sponsorlarla "tanisma" sansi verir. Etkinligin sonundaki Kapanis Toreni unsurlari Playoff Maglarina entegre
edilir ve bu maclar arasinda sunulur.

Bolim 8: Triblinler

E801*Koltuk ayirmak YASAKTIR. Takimlarin, orada bulunmayan takim tyeleri icin koltuk ayirmasina
veya belirlemesine izin verilmez.
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Takimlar pankart veya kurdele asamaz ya da oturma yerlerini baska bir sekilde belirleyemez.
(Etkinlik personeli oturma yerlerini belirlemek igin kullanilan tim

pankartlari, ipleri vb. kaldiracak ve atacaktir). Oturma yerlerinin sinirli olmasi halinde
litfen triblnlerde/serefelerde sirayla oturun. Kalabalik sorunu varsa, takiminizin

MACINDAN sonra nazikge ayrilmanizi ve miimkiinse daha sonra geri donmenizi rica
ediyoruz.

|Etkin|ik yonetimi, konaklama gerektiren katilimcilar icin koltuk ayirabilir.

OYUN KILAVUZU

Oyun Kilavuzu, Haas tarafindan sunulan CHARGED UP *M 'un 2023 sezonu icin gtincellenmistir. Bu belgede yer
alan tim degisiklikler en son yayinlanan 2022 Oyun Kilavuzu ( 12 Nisan 2022'de glincellenmistir [Takim
Guncellemesi 21]) ile karsilastiriimistir. Takim Giincellemesi 00'da ayrintili olarak agiklanmayan 2023
glincellemeleri sunlari igerir:
2023 sezonuna uyacak sekilde tasarlandi
Sezona 6zel referanslar glincellendi (6rn. oyun adi, saha ve oyun parcasi adlari, mavi kutu érnekleri, vb.)
Evergreen kurallarinda kii¢lik yazim/formatlama hatalari
Turnuva Bolimdi (Bolim 11) yeni ¢ift eleme turnuvasini yansitacak sekilde yeniden yazilmis, zaman
asimlari kaldirilmis, icerik yeniden diizenlenmis ve Evergreen kurallari eklenmistir. Yeni playoff
modelinden tireyen tim degisiklikler de glincellenmistir.
Bir kurala kendi icinde atifta bulunuldugu durumlarda, kural numarasi "bu kural" ile degistirilir.

Evergreen icerigindeki degisiklikler asagida ayrintil olarak agiklanmistir.

Béliim 1.5 isbirligi

En son Woodie Flowers Odiilii alan kisinin adini icerir.

B6liim 1.6 Goniilluluk Ruhu

2023'e yonelik yeni bir mesajla glincellendi ve yeni Chief FTA'larimizin isimlerini iceriyor.

Boliim 1.7 Bu Belge ve Kurallari
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ingiliz 6lcilerini parantez icinde karsilastirilabilir metrik dlciiler takip eder, béylece metrik kullanicilara yaklasik
boyut, agrhk-kitlesi vb. bilgiler saglanir.

Kurallar, kuralin veya kural setinin kisaltilmig bir aiyetversiyonunu iletmek amaciyla, bagliklar olarak da
adlandirilan ginlik konusma dilini igerir.

B6lim 1.10 Soru ve Cevap Sistemi

"FRC 99990 "daki sorular, énemli gondilliiler (6rn. HAKEMLER, MUFETTISLER, vb.) tarafindan sorulan, FIRST
tarafindan yanitlanan ve ekiplerle ilgili oldugu distnilen igerigi temsil eder.

Bolim 6.5 Kural ihlalleri

Herhangi bir kural ihlali durumunda, aksi belirtilmedikce, Tablo 6-3'te listelenen cezalardan 1 veya daha fazlasi
uygulanir.

B6liim 7.2 ROBOT - ROBOT Etkilesimi

G206*Devrilme veya dolanma. Bir ROBOT, bir HAKEM tarafindan algilandigi sekilde, kasitli olarak rakip bir
ROBOT'a yapisamaz, onu deviremez veya ona dolanamaz.

ihlal: TEKNIK KURAL ve SARI KART. Siirekli veya rakip ROBOT siiriis yapamiyorsa, TEKNiK KURAL ve
KIRMIZI KART.

Bu kuralin ihlaline 6rnek olarak asagidakiler verilebilir, ancak bunlarla sinirli degildir:

a. rakip ROBOTLARI devirmek icin kama benzeri bir MEKANiZMA kullaniyor,

b. daha 6nce dustlikten sonra kendini diizeltmeye ¢alisan rakip bir ROBOT ile
TAMPONDAN TAMPONA (BUMPER) temas ederek tekrar dismelerine neden olmak ve

c. Hakemin kararina gore bu temastan kacinilabilecekse, rakip ROBOT devrilmeye
basladiktan sonra ROBOT'a temas ederek devrilmesine neden olmak.

‘Hakem tarafindan algilandigi sekliyle normal ROBOT-ROBOT etkilesiminin istenmeyen bir

sonucu olan devrilme bu kuralin ihlali degildir
"Siirlis yapamaz", olay nedeniyle SURUCUNUN artik makul bir siirede (genellikle)
istenen bir
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yere gidemeyecegi anlamina gelir. Ornegin, bir ROBOT sadece daireler ¢izerek
hareket

edebiliyorsa veya sadece ¢ok yavas hareket edebiliyorsa, ROBOT'un arag¢ kullanamadigi
kabul

edilir.

B6liim 7.4 OYUN PARCALARI

G401*OYUN PARCALARINI sinirlar icinde tutun. ROBOTLAR rakip OYUN PARCALARINI kasith olarak
(dogrudan veya bir SAHA elemanina ya da baska bir ROBOTA CARPTIRARAK) SAHA disina
¢ikaramaz.

ihlal: KARGO-bagina FAUL OYUN PARCASI.

Bolum 8.1 Genel
H107'nin eklenmesinin sonraki kural numaralarini artirdigina dikkat edin.

H107 *Kendi MACINI feda etmek kotlidiir. Bir takim, kendi siralamasini diistirmek veya diger takimlarin
siralamasini manipile etmek amaciyla kasith olarak bir MAC kaybedemez veya siralama puanlarindan
feragat edemez.
ihlal: Davranis, takim veya birey ile tartisilacaktir. Bu kuralin ihlali hizli bir sekilde SARI veya KIRMIZI
KART'a donusebilir ve etkinlikten ihrag edilmeye yol agabilir (yani, korkung ihlaller igin esik nispeten
disuktar).

Bu kuralin amaci alternatif stratejiler uygulayan takimlari cezalandirmak degil, daha
ziyade kendi siralamanizi olumsuz etkilemek veya diger takimlarin siralamalarini
maniplile etmek icin MAC feda etmenin (yani bir ortagin siralamasini distirmek
ve/veya

MACGCTA olmayan bagka bir takimin siralamasini yikseltmek igcin bir MAC feda etmenin)
FIRST

degerleriyle bagdasmadiginin ve hicbir takimin kullanmamasi gereken bir strateji
oldugunun agik olmasini saglamaktir.
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H109*Ne ile etkilesimde bulundugunuza dikkat edin. Takim Gyelerinin ARENA unsurlariyla etkilesim
konusunda asagidaki eylemleri gerceklestirmesi yasaktir. Bir OYUN PARCASININ gegici olarak deforme
edilmesi (6rnegin bir ROBOTU 6nceden yiklemek igin) bu kuralin istisnasidir.

Uzerine ya daigine tirmanarak,
asili,

deforme oluyor ve

Zarar verici.

o0 x>

ihlal: S&zlii uyari. Etkinlik sirasinda herhangi bir noktada tekrar ihlal olursa SARI KART.

Bolum 8.2 HAKEM Etkilesimi

H202*1 OGRENCI, 1 Bashakem. Bir takim, SURUCU-FAKHVHNDBAN-sadece 1 dgrenciyi 1 OGRENCI ile Bas
HAKEME hitap etmesi icin-génderebitir—OGRENCIve-1'den fazla sessiz gézlemci eslik edemez.
ihlal: Bas HAKEM ek, kurallara uymayan takim (iyelerini veya cevresel konusmalari ele almayacaktir.

Surec ve beklentiler hakkinda daha fazla bilgi icin IGtfen Bolim 8.2 Hakem Etkilesimi'ne
bakin. Bazi  etkinliklerin  ARENA erisimini DRIVE EKIBi (yeleriyle
kisitlayabilecegini

unutmayin.

Béliim 8.3 MAC Oncesi/Sonrasi

H%Ol—SAHA¥A—geh¢ken—ve—SAHA-DA-N—A¥RI-H-R-KEN—h|zI|/guvenI| olun. SURUCU TAKIMLARI etkinliksirasmnda

bir—-MACIN baslamasinda; ; .
MACLARIN—devam—etmesinde—onemli veya—%den—ﬁa—z—la—geukmeye neden olamaz= Onemh b|r

gecikmeye neden olmak icin asagidakilerin her ikisinin de dogru olmasi gerekir:

A. Beklenen MATCH baslangi¢ zamani gegmistir ve

Etkinlik gonallileri program gecikmelerini ellerinden geldigince ekiplere bildirirler.

Pit Ekrani

(genellikle Pit Yonetim masasinin yakininda bulunur) herhangi bir etkinlik zamanlama
gecikmesini

gosterir. SAHADAKI ve cukurlardaki duyurular da gecikmeler hakkinda bilgi verir ve bir
MAC icin

ne zaman siraya gireceklerinden emin olmayan takimlar adresinden siraya giren
gondillulerle

iletisime

gecmelidir.
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Rousdetin

SURUCU TAKIM ne MACA hazirdir ne de Bashakem tarafindan algilandigi (izere hizla MACA hazir
hale
gelmek icin iyi niyetli bir c¢aba
gostermektedir.
Eleme MACLARI sirasinda, MACIN beklenen baslama saati, hangisi daha gec ise,
MAC
programinda belirtilen saat veya bir onceki MACIN bitiminden itibaren ~4
dakikadir (Pit
Ekranindaki programa
yansitilir).
Playoff MACLARI sirasinda, MACIN beklenen baslangi¢ saati, hangisi daha sonra ise,
MAC
programinda belirtilen saat veya ITTIFAKLARDAN herhangi birinin bir &nceki
MACINDAN
itibaren 15
dakikadir.
A.

H305'i ihlal eden veya 1 SURUCU EKiP tyesi bulunan ve etkinlik personeline
ROBOTLARININ MACA katilmayacagini bildiren takimlar MACA hazir kabul edilir ve bu
kurali ihlal etmez.

ihlal: Sézlii uyari veya turnuva asamasinda (yani Elemeler veya Playofflar) miiteakip bir ihlal olmasi
halinde, bir sonraki MACLARINA TEKNIK KURAL uygulanir. Eger SURUCU TAKIM sézlii uyaridan/TEKNIK
KURALDAN sonraki 2 dakika icinde MACA hazir degilse ve BASHAKEM SURUCU TAKIMIN hizli bir sekilde
MACA hazir hale gelmek icin iyi niyetli bir caba gdstermedigini algilarsa, DISKALIFIYE edilir.
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Bu kuralin amaci, her iki ITTIFAK In her bir MACA hazirlanmalari icin adil bir
sure saglamak
ve ge¢ kalmalarina neden olan hafifletici kosullar géz 6niine alindiginda
SURUCU TAKIMLARA
ek sure
tanimaktir.
S6zlii uyari/TEKNIK KURAL ihlali yapildiginda, BASHAKEM 2 dakikalik bir siire
baslatir ve stirenin
durumunu geciken SURUCU TAKIM ile paylasmak icin iyi niyetli bir
caba gosterir.
"MACA hazir" olmak, ROBOTUN SAHADA, BASLANGIC KONFIGURASYONUNDA ve
acik olmasini
gerektirir. Ayrica, SURUCU EKiP {yeleri de baslangic
pozisyonlarinda olmalidir.
Genel olarak, hizli bir sekilde MATCH'a hazir hale gelmeye yonelik iyi niyetli cabalar
tamamen ROBOT'u
MATCH'a hazir bir duruma gegirme amaclidir (yani, bir ROBOT'un yeteneklerini 6nemli
Olclide degistirmeye
yonelik girisimler degildir.) Hizh bir sekilde MATCH'a hazir hale gelmeye yonelik iyi
niyetli cabalara ornekler
asagidakileri icerir ancak bunlarla sinirh
degildir:
a. Bir takimin aktif olarak modifiye etmedigi bir ROBOT ile SAHA'ya dogru
glvenli bir sekilde
ylriimek,
b. ROBOT'u BASLANGIC KONFIGURASYONU gerekliliklerine uygun hale getirmek
icin bant veya
kablo bagi gibi hizh dizeltmeler
uygulamak,
c. bir OPERATOR KONSOLU bilgisayarinin agilmasini
beklemek ve
d. ROBOT'u SAHA'ya baglamak icin SAHA PERSONELI ile birlikte
calismak.

ancak-bunlarla-sirh-degildir-Hizli bir sekilde MACA hazir hale gelmek icin iyi niyetli caba

olarak kabul edilmeyen ornekler asagidakileri icerir ancak bunlarla sinirli degildir:

e. SAHA'ya hareket etmeyen bir ROBOT,

f.

SAHA'ya hareket eden ancak bunu yaparken aktif olarak degistirilen bir ROBOT,
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Sonrasidahib;
g. bir SURUCU TAKIM diyesinin bir MAC baslamaya hazir oldugunda (yesil LED'lerin
sonmesiyle belirtilir) SAHABAkalarak-SAHADAN-cikmamast;

. TAMPONLARIN takilmasi, pndmatik sistemlerin sarj edilmesi veya SAHADA BIR kez

yukaridaki b maddesinde agiklandigi gibi hizl bir diizeltme olarak kabul edilmeyen diger
ROBOT bakimlari ve

ROBOTUN haricinde bulunan hizalama cihazlarinin zaman alici kullanimi (6rnegin bir
TAHRIK EKIBI, bunu yaparak ESLESMEYI geciktirmedigi stirece bir 6lgim bandi getirip
kullanabilir) ve

Onemli bir gecikmeye veya giivenlik sorunlarina neden olmadiklari siirece,
ROBOTLARI SAHADA KURARKEN we/veya-SAHADAN e¢tkaricken el aletlerinin
(pille galisan aletler dahil) kullanilmasini yasaklayan herhangi bir kural
bulunmamaktadir.

H302*Takimlar ROBOTLARINI SAHADA etkinlestiremez. Takimlar, ©6zel durumlar (6rn. Acllis
Seremonilerinden sonra, MAC tekrarindan hemen o6nce, vb.) ve FTA veya bir HAKEMIN acik izni
disinda SAHADAYKEN ROBOTLARINI baglayamazlar.

ihlal: SARI KART

Takimlarin ROBOTLARINI gelistirirken bu kurali g6z 6niinde bulundurmalari tesvik
edilmektedir.

FMS, MAC TAMAMLANDIKTAN sonra ROBOTLARI etkinlestirmeyecektir.

Baglama, ROBOT tuzerindeki unsurlara elektriksel olarak enerji vermek ve/veya kontrol
etmek icin kullanilan her turli kablolu veya kablosuz baglantiyi icerir. SAHADA
ROBOTLARA ve ARENA unsurlarina yakin mesafede bulunan takimlarin ve gondllilerin
glvenligi son derece—Onemlidir, bu nedenle ROBOTLAR veya ROBOT BILESENLERI
MACTAN oOnce veya MAC tamamlandiktan-sonra SAHADA hicbir sekilde etkinlestirilemez.

ROBOTLARIN MACTAN sonra SAHADAN giivenli bir sekilde cikarilmasi ve
cukurlara geri gotiirtilmesi gerekir ve glizergah boyunca seyirciler, kapi araliklari veya
yukseklik kisitlamalari olabilir.

H303*istediginiz her seyi getiremez/kullanamazsiniz. Bir MAC sirasinda SURUCU TAKIMLAR tarafindan
ARENA'YA getirilebilecek ve kullanilabilecek tek ekipman asagida listelenmistir.
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Ekipmanin asagidaki kriterlere uyup uymadigina bakilmaksizin, baska herhangi bir kurali ihlal edecek,
glvenlik tehlikesi yaratacak, SAHA PERSONELI VEYA izleyicilerin goriisiinii engelleyecek veya bagska bir
takimin veya SAHANIN uzaktan algilama yeteneklerini sikistiracak veya engelleyecek sekilde
kullanilamaz.

OPERATOR KONSOLU,

elektriksiz sinyalizasyon cihazlari,

makul dekoratif esyalar,

Engellilik nedeniyle gerekli olan 6zel kiyafet ve/veya ekipman,

Yalnizca planlama veya strateji takibi icin kullanilan cihazlar,

yalnizca oyun kaydetmek icin kullanilan cihazlar ve

glicsiiz Kisisel Koruyucu Ekipman (6rnekler arasinda eldivenler, goz korumasi ve isitme korumasi yer
alir, ancak bunlarla sinirh degildir)

Odenekler kapsaminda ARENA'YA getirilen kalemler B-G asagidaki tiim kosullari karsilamahdir: I.

OPERATOR KONSOLU, SAHA veya ARENA'ya baglamayin veya takmayin,

ll. baska bir ITTIFAK lyesine baglanmayin veya eklemeyin (kategorideki 6geler disinda

G),

IIl. ARENA disinda hicbir seyle veya hi¢ kimseyle iletisim kurmayin,

IV. TEKNISYEN ile iletisim kurmayin,

V. tibbi acidan gerekli ekipmanlar haricinde herhangi bir etkin kablosuz elektronik iletisim
bicimini icermez ve

VI. tahrik ekibinin asagidakileri yapmasina izin vermek disinda bir MACIN sonucunu higbir
sekilde etkilemez
a. soz konusu stratejinin diger ITTIFAK Uyelerine iletilmesi amaciyla stratejiyi planlamak

veya izlemek veya

b. basina izin verilen 6geleri kullanin B ROBOT ile iletisim kurmak icin.

Boliim 8.5 MAC Sirasinda

H502 *Dolasmak yok. SURUCULER -ANTRENORLER ve INSAN-OYUNCULAR-SURUCU-TAKIMLAR MACA
basladiklari alan (yani ITTIFAK ALANI, ISTASYON ALANI veya FERMHNAL-ALANI-olarak belirlenmis
TEKNISYEN alani) disinda hicbir seyle temas edemezler. FEKNASYENLER belirlenmis-alantarnn-disinda
hicbir-seye-temas-edemezler—Glvenlikle ilgili durumlarda ve kasitsiz, ANLIK ve 6nemsiz eylemler igin

istisnalar taninir.
Ekip Glincellemesi 00

7 Ocak 2023
9.18



FIRST u
Ps)rocnes - oHARGED

pReSENTED BY ~/A/AAS
one iass Foumistion

Boliim 9 ROBOT Yapim Kurallan

R202 *Acikta keskin kenarlar olmamalidir. ROBOTTAN CIKAN cikintilar ve ROBOT Uzerindeki agikta kalan
yuzeyler, ARENA unsurlari (KARGO—OYUN PARCALARI dahil) veya insanlar igin tehlike
olusturmamalidir.

R206*OYUN PARCALARINA zarar vermeyin. Bir OYUN PARCASI ile temas etmesi muhtemel ROBOT elemanlari,
OYUN PARCASI igin 6nemli bir tehlike olusturmamalidir.

OYUN PARCALARININ ROBOTLAR tarafindan kullanilirken ¢izilme veya isaretlenme gibi

makul miktarda asinma ve yipranmaya maruz kalmasi beklenir. Oymak, pargalari

koparmak veya OYUN PARCALARINI rutin olarak isaretlemek bu kuralin ihlalidir.

R302*Genellikle sadece bu yila ait 6zel parcalar. Baslangi¢tan 6nce olusturulan FABRIKASYON

PARCALARA izin verilmez. istisnalar sunlardir:

OPERATOR KONSOLU,

TAMPONLAR,

R103-B'de aciklandigi gibi akii tertibatlari,

Asagidaki modifikasyonlardan herhangi biriyle iliskili 1 COTS elektrikli cihaz (6rnegin bir motor veya
motor kontrolérii) ve ekli BILESENLERDEN olusan FABRIKASYON URUNLER:

a. Bir ROBOTLA baglantiyi kolaylastirmak icin degistirilmis kablolar (mevcut konektérlerin
¢ikarilmasi dahil),

b. konektorler ve bu konektorleri sabitlemek ve yalitmak icin eklenen tim malzemeler (not: motor
terminallerini konektorlere uyarlamak igin kullanilanlar gibi pasif PCB'ler konektdr olarak kabul
edilir),

c. motor saftlar degistirilmis ve/veya disliler, kasnaklar veya zincir dislileri eklenmis ve
motorlar, R625'in altindaki mavi kutuda aciklandigi gibi bir filtreleme kondansatoéri ile modifiye
edilmistir.

E. Asagidaki degisikliklerden herhangi birine sahip COTS 6geleri veya islevsel esdegerleri:
a. islevsel olmayan dekorasyon veya etiketleme,
b. Sonuc 1101'de tanimlandigi gibi bir Ana MEKANIZMA teskil etmedigi sirece, COTS Urlnlerinin

Uretici spesifikasyonlarina gére montaji ve

c. Elaletlerikullanilarak 30 dakikadan daha kisa stirede makul bir sekilde gerceklestirilebilecek isler

(6rnegin, bir COTS parcasinda az sayida delik agmak) .

o0 w>»

Latfen bunun, onceki FIRST vyarismalarina katilan ROBOTLARDAN elde edilen
FABRIKASYON OGELERIN CHARGED UP FIRST Robotics Yarismasindaki Robotlarda
kullanilamayacagi anlamina geldigini unutmayin (R302-B'den -E'ye kadar izin verilenler
disinda. Yapim sezonunun resmi olarak baslamasindan once, takimlar ROBOTLARI
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hakkinda istedikleri kadar disiinmeye tesvik edilir. Prototipler gelistirebilir, kavram kaniti
modelleri olusturabilir ve tasarim egzersizleri yapabilirler. Ekipler istedikleri tim ham
stok malzemeleri ve COTS BILESENLERINI toplayabilirler.

islevsel olarak esdeger dgeler, hem bicim hem de islev agisindan bir COTS dgesine
yakindan benzeyen &gelerdir. Islevsel esdegerler, COTS esdegerlerine benzer
malzemeler

kullanilarak

yapiimalidir.

Hassas islenmis (freze, CNC, vb.) 6zelliklere sahip pargalar, islevsel olarak esdeger
ozellikler belirtilen kisitlamalar dahilinde makul bir sekilde yapilabiliyorsa, bu kuralin E.c
bolimunu karsilayabilir.

Ornek 1: Bir takim sonbaharda bir egitim calismasi olarak 2 vitesli bir sanziman tasarlar ve
insa eder. Baslama Vurusundan sonra, ROBOTLARINI TASARLAMAK icin sonbaharda
ogrendikleri tim tasarim ilkelerini kullanirlar. ROBOTLARI ICIN SANZIMAN tasarimini
optimize etmek amaciyla sanziman disli oranlarini degistirir, boyutunu kigtltir, 2 yeni
sanziman yapar ve bunlari ROBOTUN Uizerine yerlestirirler.

Bu surecin tim boélimleri izin verilen faaliyetlerdir.

Ornek 2: Bir takim, kablolarina konektérler eklenmis énceki bir ROBOTTAN SARJ EDILMIS
yasal bir motoru yeniden kullanir. Motor bir COTS elektrikli BILESEN OLDUGU ICIN istisna
D uyarinca buna izin verilir.

Ornek 3: Bir ekip, 6nceki bir ROBOTTA BULUNAN VE UZERINDE hassas islenmis bir yatak
deligi olan bir aliminyum boru pargasini yeniden kullanir. Mevcut ROBOTTA yatak deligi
kullanilmamaktadir. Mevcut ROBOTTA deligin tek islevi hassas

toleranslama gerektirmeyen malzeme ¢ikarma oldugundan, islevsel olarak esdeger bir
delik 30 dakikadan kisa bir slirede bir el matkabi ile yapilabilir ve parcaya parc¢a basina
izin verilir E.c.

R304*Etkinlik sirasinda sadece pit saatlerinde ¢alisin. Bir takimin katildigi bir etkinlik sirasinda
(takimin fiziksel olarak etkinlik yerinde olup olmadigina bakilmaksizin), takim asagidaki istisnalar
disinda, pitlerin acgik oldugu saatler disinda ROBOT veya ROBOT elemanlari lizerinde calisamaz veya
bunlarla pratik yapamaz:

A. R302-E-c disinda R302'de listelenen istisnalar ve B.
yazilim gelistirme ve
C. akileri sarj etmek.

Bu kuralin amaglari dogrultusunda, resmi etkinlikler asagidaki sekilde baslar:
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Bolge Yarismalari, Bolge Sampiyonalari ve FIRST Sampiyonasi: Genel Programa gore
belirlenen ilk ylikleme siresinin baslangicinda. Genel Program mevcut degilse veya
belirlenmis bir yikleme siiresi yoksa, etkinlikler pitlerin agilmasindan 6nceki glin saat
16.00'da bagslar.

Bolge Etkinlikleri: gukurlar agildiginda

Bu kural tarafindan yasaklanan faaliyet 6rnekleri sunlardir:

a. Etkinlik icin ylkleme basladiktan sonra ekibin atélyesinde ROBOT (zerinde ¢alismak ve

b. ROBOT parcalari Gizerinde geceleri ekibin otelinde ¢calismak- ve

c. Bir gecede ROBOT parcalari Greten bir 3D yazici veya baska bir otomatik tretim
sureci
calistirmak.

E108 ve E401'in bir etkinlige katilirken ROBOT veya ROBOT malzemeleri tizerinde yapilan
calismalara ek kisitlamalar getirdigini unutmayin.

Bu kural, bir etkinlige 6nemli 6l¢lide seyahat eden ekipler ile yakinlardaki ekipler
arasindaki esitligi artirmayi amaclamaktadir (aksi takdirde yakin ekipler, etkinlige gitme
zamani gelene kadar ROBOTLARI (izerinde kendi diikkanlarinda calisabilecekleri icin bir
avantaja sahip olacaklardir).

Boliim 9.4 BUMPER Kurallari

R406*TAMPONLARDA takim numarasi. Takim numaralari, ROBOTUN ¢evresinde dolasan bir

gozlemcinin herhangi bir bakis acisindan takimin numarasini agikca soyleyebilecegi sekilde
TAMPONLARDA gosterilmeli ve konumlandiriimali ve asagidaki ek kriterleri karsilamalidir:

A.enaz 4 ing (~11 cm) ylksekliginde, en az % in¢ (~13 mm) kontur genisliginde sadece beyaz Arap

rakamlarindan olusur ve-ya-beyazrenkte ya-da-minimum! /-i—{~2-mm)-dis-hat,
R408*TAMPON yapisi. TAMPONLAR asagidaki sekilde yapilmalidir (bkz. Sekil 9-97):

A. in¢ kalinhginda (nominal, ~19 mm) ve 5 in¢ = % ing¢ (~127 mm £ 12,7 mm) yiksekliginde kontrplak,

Yonlendirilmis Yonga Levha (OSB) veya masif ahsap (balsa haric) ile desteklenmelidir. TAMPONUN yapisal
butlnligini 6nemli dlgide etkilemedigi sirece, R101 uyarinca izin verilen kiglk cikintilari ve/veya
ahsap altliktaki montaj donanimina erismek igin gereken erisim deliklerini yerlestirmek igin kiiglik bogluk
ceplerine izin verilir.

Ekip Glincellemesi 00
7 Ocak 2023
12.
18


https://www.firstinspires.org/sites/default/files/uploads/frc/EventRulesManual.pdf

FIRST u
Ps)rocnes - oHARGED

PRESENTED BY :_#"_”4‘{

C. TAMPON yastik malzemesi olarak yaklastk-2%: in¢ (reminab{~63 mm) yuvarlak, tac yapragi veya
altigen "havuz eristesi" (kati veya i¢i bos) istiflenmis bir ¢ift kullanin (bkz. Sekil 9-7). Bir TAMPON
setinde (6rnegin kirmizi TAMPON SETI) kullanilan tim havuz eristeleri degistirilemez (R409'un
gerektirdigi sekilde kdselerde havuz eristelerinin eslesmesini kolaylagtirmak igin boyuna kesmek
veya kesmek haricg) veya deforme edilemez ve ayni cap, kesit ve yogunlukta olmahdir (6rnegin tim
yuvarlak i¢i bos veya tiim altigen kati). R409 uyarinca yastik malzemesi bir késeyi doldurmak igin
kontrplak ucunun 2%-ire{~63-mm}-Gtesine kadaruzanabilir (bkz. Sekil 9-8). Kumas kaplamanin
uygulanmasina yardimci olmak igin, Sekil 9-7'deki kesit dnemli 6l¢lide degistirilmedigi slirece
(6rnegin havuz eristelerini sikistiran bant) havuz eristelerini ahsap destege tutturmak icin yumusak
baglanti elemanlari kullanilabilir.

| "2% in¢ (63 mm) havuz eristeleri" ya 2% in¢ (63 mm) capinda satilan ya da 2% in¢ (~57 |

mm)
ile 2% ing¢ arasinda olglilen havuz eristeleridir. (~70 mm) ¢apinda olan
eristelerdir.

TAMPONDAN TAMPONA temas durumunda ROBOTLAR arasinda istenen

etkilesimi saglamak icin bir ROBOT Ulizerinde kullanilan tiim havuz eristeleri ayni
olmalidir. Cok farkli yapida havuz eristeleri iceren Tamponlar, diger TAMPONLARLA
etkilesime girdiginde "rampa" etkisine neden olabilir.

TAMPON kumasinin dizlestirilmesi veya bir CERCEVE CEVRE kosesinin yuvarlatiimasi
sonucunda noodle'in hafifce sikistirilmasi deformasyon olarak kabul edilmez. Bunun
otesindeki herhangi bir sikistirma, ornegin havuz eristesini dlzlestirmek amaciyla,
deformasyondur ve C'nin ihlalidir.

D. saglam, purizsiz bir bezle kaplanmalidir—takim tarafindan ek kaplama uygulanmamalidir (Sekil 9-
7'deki kesitin onemli 6lgtide degistiriimemesi kosuluyla, R405 ve/veya R406'ya uyum saglamak igin
gerekirse birden fazla bez katmanina ve dikislere izin verilir).

ipek ve yatak takimlari saglam kumas olarak kabul edilmez, ancak 1000D Cordura kabul
edilir. TAMPON rengine uygun bantin (6rn. gaffer bandi) gegici olarak kiigiik delikleri
yamalamasina izin verilir.

TAMPONLARIN koselerine ve dikislerine uyum saglamak igin kumas katlandigindan
birden fazla kumas katmani olmasi beklenir.

Sekil 9-7 daha yaygin bir TAMPON sabitleme sistemini yansitacak sekilde glincellenmistir.
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Onceki Sekil 9-7'de daha az yaygin olan sabitleme sistemi vurgulanmistir

optional aluminum covering

angle attached with
wood screws to clamp
fabric

/

example fastener
system allowing blind

attachment
_ 2% in.(~63 mm)
% in. (~19mm) I pool noodles
plywood ! .

Sekil 9-7 TAMPON dikey kesiti

lin. (~“25mm)
limit for hard parts

4— Cloth

optional aluminum covering

angle attached with
wood screws to clamp
fabric

example fastener system
(bracket is part of bumper
and fastens to robot with

bolts or pins)
. 2 % in. (¥63 mm)
% in. (~19mm) I pool noadles
plywood ! !

Boliim 9.5 Motorlar ve Aktliatorler
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R501*izin verilen motorlar. izin verilen tek motorlar ve aktiiatorler asagidakileri icerir (herhangi bir miktarda):

Motor Adi Mevcut Par¢ga Numaralari

12V icin derecelendirilmis ve 20A veya daha dislik bir kesicinin akis asagisina baglanmis dogrusal aktlatorler ‘

R504*Denetleyicileri asiri yilklemeyin. Her bir glic diizenleme cihazi Tablo 9-2'ye gore elektrik
yuklerini kontrol edebilir. Aksi belirtiimedikge, her bir gli¢ diizenleme cihazi 1 ve sadece 1 elektrik
yukind kontrol etmelidir.

Tablo 9-2 Gii¢ diizenleyici cihaz tahsisleri

Elektrik Yuki Motor Kontrolori Role Modiilii Pnomatik Kontrolor
Evet (maksimum
Lineer Aktliator Evet (maksimum 20A kesici) 20A
\ kesici)

Boliim 9.6 Gli¢ Dagitimi

R602 *Yalnizca kameralar veya bilgisayarlar icin diger piller. 100Wh veya daha az kapasiteli (5V'ta
20000mAh) ve baglanti noktasi basina 5V, 2,5 Amp maksimum gikisa sahip COTS USB pil paketleri veya
bir COTS BILGI ISLEM CIHAZININ VEYA bagimsiz kameranin (6rn. dizistl bilgisayar pilleri, GoPro tarzi
kamera vb.) ayrilmaz bir parcasi olan piller, COTS BILGI ISLEM CIHAZLARINA VE COTS BILGI ISLEM
CIHAZINA bagh tim cevresel COTS giris veya cikis cihazlarina gii¢ saglamak icin kullanilabilir:

A. ROBOT'A glivenli bir sekilde sabitlenmistir,
yalnizca degistirilmemis COTS kablolari kullanilarak baglanir ve
C. (Uretici tavsiyelerine gore sarj edilmelidir.

w

Bir COTS bilgi islem cihazi, sensor bilgilerini islemek veya toplamak igin kullanilan
roboRIO

olmayan bir cihazdir (6rnegin, bir "akilli el feneri" bir COTS bilgi islem cihazi
degildir).

R611* ROBOT cergevesi bir kablo degildir. Tim kablolama ve elektrikli cihazlar, ROBOT ¢ercevesinden
elektriksel olarak izole edilmelidir. ROBOT CERCEVESI elektrik akimi tagimak igin kullanilmamahdir.
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Bu kurala uygunluk, PDP/PDH'ye takili APP konektorindeki (+) veya (-) direk ile ROBOT
uzerindeki herhangi bir nokta arasinda >3kQ120Q-direng gézlemlenerek kontrol edilir.

Metal kasal tiim yasal motor kontrolorleri elektriksel olarak izole edilmistir. Dogrudan ROBOT
cerceve BILESENLERINE monte edilebilirler.

Bazi kameralarin, dekoratif isiklarin ve sensorlerin (6rn. bazi enkoderler, bazi IR
sensorleri vb.) toprakli muhafazalara sahip oldugunu veya iletken plastiklerden
retildigini unutmayin. Bu kuralla uyumlulugu saglamak i¢in bu cihazlar ROBOT
cercevesinden elektriksel olarak izole edilmelidir.

R613*Elektrik sistemi denetlenebilir olmalidir. PDP/PDH, ilgili kablo tesisati ve tum devre kesiciler inceleme
icin goértinir olmahdir.

"Denetim icin gorilebilir" ifadesi, ekibin denetim siirecinde 6geleri gorilebilir hale
getirebilmesi

kosuluyla, 6gelerin ROBOT BASLANGIC KONFIGURASYONUNDAYKEN gériilebilir olmasini
gerektirmez.

R622*Uygun boyutta kablo kullanin. Tim devreler uygun boyutta yalitiimis bakir tel ile kablolanmaldir (
SINYAL SEVIYESI kablolarinin bakir olmasi gerekmez):

Tablo 9-4 Kesici ve kablo boyutlandirmasi

Uygulama Minimum Tel Boyutu
6 - 20A kesici korumali devre

11-20A sigorta korumali devre
18 AWG (19 SWG
veya 1 mm?

)

PDP 6zel terminalleri ile VRM/RPM veya PCM/PH
arasinda

PCM/PH'den kompresor cikislari
PDH ve PCM/PH arasinda

Boliim 9.7 Kontrol, Kumanda ve Sinyal Sistemleri

R709*ROBOTLARIN bir sinyal 1s1g1 olmalidir. ROBOTLAR en az 1, en fazla 2 tanisal ROBOT Sinyal Isigi ( RSL)
(P/N 855PB-B12ME522 ve/veya am-3583) kullanmalidir.

Herhangi bir RSL olmalidir:

A. ROBOTUN en az bir tarafindan 3 ft. (~ 100 cm) énde-dururken kolayca gorilebilecek sekilde ROBOT
Uzerine monte edilmistir,

B. roboRIO lizerindeki "RSL" besleme terminallerine bagli ve
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C. 855PB-B12MES522 kullaniyorsaniz, Sekil 9-16'ya gore 1sik tizerindeki "La" ve "Lb" terminalleri arasina bir
jumper yerlestirerek sabit 151k calismasi igin kablolanmistir.

Baglanti detaylari icin lGtfen Bir FRC Robotu Nasil Kablolanir bélimiine bakiniz.

Sekil 9-16 RSE-855PB-B12ME522 jumper kablo baglantisi

R714* CAN motor kontrolorlerini roboRIO'dan kontrol edin. Her CAN motor kontrol6ri roboRIO'dan gelen
sinyal girisleriyle kontrol edilmeli ve PWM (R713'e gore kablolanmis) veya CAN veri yolu (dogrudan
veya baska bir CAN veri yolu cihazi lizerinden papatya dizimi) sinyali (izerinden gegirilmelidir, ancak her
ikisi de ayni cihaz Gzerinde ayni anda kablolanmamalidir.

CAN veri yolu, roboRIO'dan gelen kalp atisinin siirdlriilmesi igin yasal olarak baglandigi
siirece, CAN motor kontrol cihazinin tiim kapali dongli kontrol 6zellikleri kullanilabilir.
(Yani, tim CAN motor kontrolori kapali dongi modlari igin bir ¢calisma noktasi

yapilandirmak, etkinlestirmek ve belirlemek icin roboRIO'dan gelen komutlar R701'in
amacina uygundur).

"Dogrudan kablolama" herhangi bir PASIF ILETKEN dizisini icerir (yani sadece PASIF

ILETKEN kullanan yildiz veya hub konfigiirasyonlarina izin
verilir).

R715 *PCM/PH(S) ve-Serve-Hub'lari-roboRIO'dan kontrol edin. Her PCM/PH roboRIO'dan alinan sinyal
girisleriyle kontrol edilmeli ve roboRIO'daki dahili CAN'dan bir CAN veri yolu baglantisi (izerinden
gecirilmelidir (dogrudan veya baska bir CAN veri yolu cihazi Gzerinden papatya zinciri seklinde).

Boliim 9.8 Pnomatik Sistem

R812*Basing¢ anahtari gereksinimleri. Basing anahtari, devrenin depolanan basincini algilamak igin
pnomatik devrenin yiksek basing tarafina (yani basing regilatériinden 6nce) baglanmalidir.
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ikisinden biri olmali:
A. Nason P/N SM-2B-115R/443 (tarif edildigi gibi kablolanmis) ve/veya

Basing salterinden gelen 2 kablo dogrudan kompresori kontrol eden PCM/PH'nin basing salteri
girisine veya roboRIO ve bir réle kullanilarak kontrol ediliyorsa roboRIO'ya baglanmahdir.
roboRIO'ya bagliysa, roboRIO anahtarin durumunu algilayacak ve sisteme asiri basing

uygulanmasini 6nlemek igin kompresoére glic veren réle modulina galistiracak sekilde
programlanmahdir.

B. REV Robotics P/N REV-11-1107 (tarif edildigi gibi kablolanmistir)

Sensorin analog cikisi dogrudan kompresori kontrol eden PH'nin (lrin yazilimi strimi 22.0.2
veya daha yeni olan) analog giris 0'ina baglanmalidir.

REV Robotics Analog Basing Sensorii sadece PH kompresor kontroli ile kullanilabilir ve rebeRIO
veya-PCM KOMPRESOR kontrolii ile kullanilamaz.
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